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Abstrak

Robotik adalah salah satu bidang studi teknik rekayasa yang melibatkan konsep, desain, perakitan dan
operasional atau implementasi produk yang di hasilkan. Keterlibatan bidang studi elektronik, ilmu
computer, kecerdasan buatan, mekatronik dan teknologi nano tidak bisa dihindarkan untuk menjadi
tumpang tindih, dengan kata lain bidang ini menjadi terlihat kompleks, dan akhirnya tidak
menginspirasi siswa untuk terjun ke bidang robotik. Padahal bidang ini bisa membuka peluang luas
untuk dipelajari bahkan untuk jurusan yang non teknik.

Hasil penelitian ini adalah ditujukan untuk bisa dijadikan basis pendidikan sistem tanam, yang
melibatkan perangkat lunak dan keras, sebagai salah satu sarana implementasi sistem cerdas yang
menjadi visi dan misi jurusan Informatika di Universitas Pembangunan Jaya. Selain itu, hasil
penelitian ini akan menjadi awal pengembangan gerakan robot manusia yang lebih beragam dan
berlanjut dengan aplikasi kecerdasan buatan atau penambahan sistem tanam dengan aplikasi teknologi
terkini.

Sistem yang akan di aplikasikan pada modul robot manusia ini adalah menggunakan bahasa
pemrograman C dengan perangkat mikrokontroler Arduino Uno untuk menghasilkan luaran gerakan
dinamika standar pada modul robot manusia tersebut.

Metode penelitian yang akan digunakan oleh peneliti yaitu metode penelitian research and
development (R&D), sedangkan tahapan yang dilakukan adalah dengan penerapan secara quantitatif
dan qualitative yaitu desain sistem, implementasi, integrasi dan pengujian sistem, dan yang terakhir
adalah melakukan analisa kesimpulan hasil yang diperoleh.

Hasil dari penelitian diharapkan akan menjadi daya tarik dan menginspirasi para mahasiswa dan
dosen Universitas Pembangunan Jaya untuk melakukan riset dan pengembangan teknologi untuk
semua bidang studi.
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